
Nicht implementiert
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Besser: 5R und 10nF
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Bei 1000uH sollte C25 = 100uF sein

Low ESR!

Keramik oder Tantal
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Chopperfrequenz: ca. 2.700 Hz
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Gwichtung: ca. 15 Counts je Ampere
.

       = 250 / 100
       = 250 (in 1/100 Ampere)
       = 38,4 * 6,5104(I_Faktor)
I(A) = I(Cts) * I_Faktor
Beispiel 2,5A
.
I_Faktor = (+25(A) * 100) / 384(Cts) = 6,5104 (für Auflösung in 1/100 A)
U(Cts) bei +25A = (+1,875(V) / +5(V)) * 1024(Cts) = 384(Cts) ==> 384 + 512 = 896(Cts) incl. Offset
U(mV) bei -25A = -12,5(mA) * 150(Ohm) = -1,875V 
U(mV) bei +25A = +12,5(mA) * 150(Ohm) = +1,875V 
CSNX25: +-25A bei 12,5mA und 150R Bürde 
-------------------------------------------------
Strom-Berechnung

       = 2,50 A

           = 24,00V
           = 2400 / 100
           = ((23,3 / 55) * 1024) + 13,0327273) * 5,37109375 = 2400 (in 1/100V)
U(V)   = (Ugemessen(Cts) + U-Diode(Cts)) * U_faktor
Beispiel:  23,3V + 0,7 = 24V
U(V) = (Ugem(Cts)) + U-Diode(Cts)) * U_faktor
U_faktor = ((55 *100) / 1024(Cts)) = 5,371
U(Cts) bei 55V = 1024

------------------
U-Berechnung

Spgs.Abfall an der Eingangsdiode = 0,7V    = (0,7 / 55) * 1024(Cts) =  13,03(Cts) bez. auf 55V

nicht verwenden

abgeglichen auf 55V = 5V

für Berechnung
Siehe ..\Datenblätter\10K_NTC_Kennlinie.odt

2,5 mm2 = 1,8 mm
1,5 mm2 = 1,4 mm
1 mm2 = 1,1 mm
Fläche    Durchmesser
--------------------------
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