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Diese Leitungen sind noch vorhanden aber aufgetrennt:

PD2
PD3
PD4
PD5
PD6
PAO
PA1

PA7

nach K2.Pin5 (Ext. Reset)
nach K2.Pin6 (Batt. >60%)
nach K2.Pin7 (Batt. =0%)

nach K2.Pin8 (Batt. >20%)
nach K2.Pin9 (Batt. >40%)
nach PC2 (Fussschalter 1)
nach PC3 (Fussschalter 2)
nach R10 (Bremsleuchte)
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